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Suspension  1 : 1

MR26 GEARED MACHINES
MR SERIES

Modèle
Pour une charge 

maximale de
Gamme vitesse synchrone

Diamètre poulies de 
traction

Charge statique Max

[kg] 50Hz [m/s] 60Hz [m/s] [mm] [kN-kg]

MR26 3000 0,41 ... 3,43 0,49 ... 4,11
560,600,650, 
690,750,800

64,7 - 6600 
80,2 - 8175 (TS)
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Charge Statique Maximum MR26 64,7 kN - 6600 kg

Charge Statique Maximum MR26TS 80,2 kN - 8175 kg

Gamme Puissance 50 Hz 4 pôles VVVF 13,5 ÷ 43 kW

Gamme Puissance 50 Hz 4/16 pôles 13,5 ÷ 30 kW

Gamme Puissance 33 Hz 4 pôles 11 ÷ 29 kW

Gamme Puissance 50 Hz 6 pôles VVVF 11 ÷ 29 kW (sur demande)

Gamme Puissance 60 Hz 4 pôles VVVF 15 ÷ 47 kW

Gamme Puissance 60 Hz 4/16 pôles 15 ÷ 33 kW

Rapport de réduction 1/72; 1/57; 1/44;
2/63; 2/45; 3/55 

Poids réducteur 1200 ÷ 1600 kg

Capacité en huile 10,8 l

Réducteur Droit ou Gauche (vue du moteur) Photo réducteur Gauche

Système d’enroulement Poulies de traction Dimension Charge*)

D [mm] E [mm] P [mm] F [kN - kg]

ESW 560 236 347 59 - 6000

CSW

600 160

330 64,7 - 6600

650 160

690 160

750 160

800 160

*) Charge Statique Maximum 
CSW: Système d’enroulement conventionnel 
ESW Système d'enroulement croisé (breveté)

Frein électromagnétique

[V] [A] [W]

48 5,16 243

60 4,2 252

80 3,2 252

110 2,3 253

205 1,3 262

DIMENSIONS MR26

MR26

Les valeurs globales de rendement du réducteur sont présentes en bas de chaque tableau "portées"

Les valeurs de rendement du moteur sont présentes dans le tableau "données moteur"
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Système d’enroulement Poulies de traction Dimension Charge*)

D [mm] E [mm] P [mm] F [kN - kg]

ESW 560 236 347 70 - 7150

CSW

600 160

330
80,21) - 81751)

702) - 71502)

650 160

690 160

750 160

800 160

Frein électromagnétique

[V] [A] [W]

48 5,16 243

60 4,2 252

80 3,2 252

110 2,3 253

205 1,3 262

DIMENSIONS MR26TS
MR26

*) Charge Statique Maximum

CSW:	Système d’enroulement conventionnel
	 F= 80,2 kN1)

	 Composant horizontal de la force
	 F= 70 kN2)

ESW:	Système d'enroulement croisé (breveté)



50Hz
VVVF 1500 rpm 4 Pôles

AC2 1500/375 rpm 4/16 Pôles

Puissance Moteur [kW]

VVVF
AC2
13,5

VVVF
AC2
16,5

VVVF
AC2
20

VVVF
AC2
25

VVVF
AC2
30

VVVF
33

VVVF
37

VVVF
40

VVVF
43

Vitesse 
synchrone

Pour une charge 
maximale de

[m/s] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg]
0,61 2175 2650 -- -- -- -- -- -- --
0,65 2030 2615 2650 -- -- -- -- -- --
0,71 1875 2410 2650 -- -- -- -- -- --
0,75 1765 2270 2560 -- -- -- -- -- --
0,77 1785 2305 2650 -- -- -- -- -- --
0,82 1625 2090 2355 -- -- -- -- -- --
0,83 1665 2155 2650 -- -- -- -- -- --
0,87 1520 1960 2205 -- -- -- -- -- --
0,90 1540 1985 2510 2650 -- -- -- -- --
0,95 1450 1870 2365 2650 -- -- -- -- --
1,00 1410 1820 2305 2650 -- -- -- -- --
1,03 1335 1720 2175 2580 -- -- -- -- --
1,07 1315 1700 2150 2650 -- -- -- -- --
1,10 1250 1615 2040 2420 -- -- -- -- --
1,16 1210 1570 1985 2580 2650 -- -- -- --
1,23 1140 1480 1870 2430 2650 -- -- -- --
1,34 1050 1360 1720 2235 2650 -- -- -- --
1,40 1090 1400 1760 2270 2650 -- -- -- --
1,43 985 1275 1615 2095 2485 -- -- -- --
1,50 1015 1305 1640 2120 2600 2650 -- -- --
1,62 940 1205 1515 1955 2400 2615 -- -- --
1,72 885 1135 1425 1845 2260 2465 -- -- --
1,87 815 1045 1310 1695 2080 2270 -- -- --
1,95 770 995 1255 1630 2000 2225 2520 2650 --
1,99 760 980 1230 1590 1950 2125 -- -- --
2,09 720 925 1170 1520 1865 2075 2355 2565 2650
2,27 665 855 1080 1400 1725 1915 2175 2365 2560
2,40 635 815 1030 1340 1645 1830 2075 2260 2440
2,41 625 805 1020 1320 1625 1805 2045 2230 2410
2,57 590 765 965 1250 1535 1705 1935 2105 2280
2,62 575 740 935 1215 1495 1660 1885 2050 2215
2,78 545 705 890 1155 1415 1575 1785 1945 2105
2,79 540 695 880 1140 1400 1555 1765 1920 2080
2,96 515 665 835 1085 1335 1485 1685 1830 1980
3,21 470 610 770 1000 1230 1365 1550 1685 1825
3,43 445 570 720 935 1150 1280 1450 1580 1710

TABLEAU DES PORTEES
Suspension  1 : 1

Les valeurs de portée indiquées dans le tableau incluent le poids des câbles.
Pour connaître la portée théorique il faut soustraire le poids des câbles.
Position Réducteur = Haut Contrepoids = 50 % Efficacité = 0,80

Type de
Enroulement

R.R.
Ø Poulie

de Traction

CSW ESW [i] [mm]

-- X 1/72 560

X -- 1/72 600

X -- 1/72 650

X -- 1/72 690

-- X 1/57 560

X -- 1/72 750

X -- 1/57 600

X -- 1/72 800

X -- 1/57 650

X -- 1/57 690

-- X 1/44 560

X -- 1/57 750

X -- 1/44 600

X -- 1/57 800

X -- 1/44 650

X -- 1/44 690

X -- 1/44 750

-- X 2/63 560

X -- 1/44 800

X -- 2/63 600

X -- 2/63 650

X -- 2/63 690

X -- 2/63 750

-- X 2/45 560

X -- 2/63 800

X -- 2/45 600

X -- 2/45 650

-- X 3/55 560

X -- 2/45 690

X -- 3/55 600

X -- 2/45 750

X -- 3/55 650

X -- 2/45 800

X -- 3/55 690

X -- 3/55 750

X -- 3/55 800

50Hz

Puissance Moteur [kW]

VVVF
AC2
13,5

VVVF
AC2
16,5

VVVF
AC2
20

VVVF
AC2
25

VVVF
AC2
30

VVVF
33

VVVF
37

VVVF
40

VVVF
43

Couple Max 
en sortie

Efficience 
Réducteur

[Nm]

5420 0,63 0,67 0,69 0,72 0,74 0,74 0,75 0,76 0,76

5940 0,66 0,70 0,72 0,75 0,77 0,78 0,79 0,79 0,80

6100 0,67 0,71 0,74 0,77 0,79 0,80 0,81 0,82 0,82

5220 0,73 0,76 0,79 0,82 0,84 0,84 0,85 0,86 0,86

5550 0,72 0,76 0,79 0,82 0,84 0,85 0,86 0,86 0,87

5580 0,73 0,77 0,80 0,83 0,85 0,86 0,87 0,87 0,88

R.R.

[i]

1/72

1/57

1/44

2/63

2/45

3/55

MR26



60Hz 33Hz
VVVF 1800 rpm 4 Pôles

AC2 1800/450 rpm 4/16 Pôles
VVVF 1000 rpm 6 Pôles

Puissance Moteur [kW]

VVVF
AC2
15

VVVF
AC2
18

VVVF
AC2
22

VVVF
AC2
27

VVVF
AC2
33

VVVF
36

VVVF
40

VVVF
44

VVVF
47

VVVF
11

VVVF
13,5

VVVF
16,5

VVVF
20

VVVF
25

VVVF
29

Vitesse 
synchrone

Pour une charge 
maximale de

Vitesse 
synchrone

Pour une charge 
maximale de

[m/s] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [m/s] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg] [kg]

0,73 2035 2455 -- -- -- -- -- -- -- 0,41 2637 2650 -- -- -- --

0,79 1895 2290 -- -- -- -- -- -- -- 0,44 2635 2650 -- -- -- --

0,85 1750 2115 -- -- -- -- -- -- -- 0,47 2430 2650 -- -- -- --

0,90 1650 1995 -- -- -- -- -- -- -- 0,50 2290 2560 -- -- -- --

0,93 1655 2090 2650 -- -- -- -- -- -- 0,51 2325 2650 -- -- -- --

0,98 1515 1835 -- -- -- -- -- -- -- 0,55 2105 2355 -- -- -- --

0,99 1545 1950 2490 2650 -- -- -- -- -- 0,55 2170 2650 -- -- -- --

1,05 1420 1720 -- -- -- -- -- -- -- 0,58 1975 2205 -- -- -- --

1,07 1425 1800 2295 2500 -- -- -- -- -- 0,60 2005 2565 2650 -- -- --

1,14 1340 1695 2165 2355 -- -- -- -- -- 0,63 1890 2415 2650 -- -- --

1,20 1315 1665 2125 2650 -- -- -- -- -- 0,67 1840 2355 2650 -- -- --

1,24 1235 1560 1990 2170 -- -- -- -- -- 0,69 1735 2220 2580 -- -- --

1,29 1230 1550 1980 2520 2620 -- -- -- -- 0,71 1715 2200 2650 -- -- --

1,32 1155 1460 1865 2030 -- -- -- -- -- 0,73 1630 2085 2420 -- -- --

1,39 1135 1430 1830 2325 2415 -- -- -- -- 0,77 1585 2030 2565 2650 -- --

1,48 1070 1350 1725 2190 2275 -- -- -- -- 0,82 1490 1910 2415 2650 -- --

1,61 985 1240 1585 2015 2095 -- -- -- -- 0,89 1370 1760 2225 2650 -- --

1,68 1020 1275 1620 2045 2350 -- -- -- -- 0,93 1410 1795 2260 2650 -- --

1,71 920 1165 1485 1890 1965 -- -- -- -- 0,95 1285 1650 2085 2485 -- --

1,80 950 1190 1510 1910 2195 -- -- -- -- 1,00 1315 1675 2110 2610 2650 --

1,94 875 1100 1395 1765 2025 -- -- -- -- 1,08 1215 1545 1945 2410 2615 --

2,06 825 1035 1315 1660 1905 -- -- -- -- 1,15 1145 1455 1835 2270 2465 --

2,24 760 950 1205 1525 1755 -- -- -- -- 1,25 1055 1340 1685 2090 2270 --

2,35 710 895 1145 1455 1830 2015 2265 2510 2650 1,30 1005 1280 1620 2010 2570 2650

2,39 710 890 1130 1430 1645 -- -- -- -- 1,33 985 1255 1580 1960 2125 --

2,51 660 835 1070 1360 1705 1880 2110 2345 2520 1,40 935 1195 1510 1875 2395 2650

2,72 610 770 985 1255 1575 1735 1950 2165 2325 1,51 865 1105 1395 1730 2210 2600

2,88 590 745 950 1205 1510 1665 1870 2075 2225 1,60 825 1055 1330 1650 2110 2480

2,89 575 725 930 1180 1485 1635 1835 2040 2190 1,61 815 1040 1315 1630 2085 2445

3,08 550 695 885 1125 1410 1555 1745 1935 2080 1,71 770 985 1240 1540 1970 2315

3,14 530 670 855 1085 1365 1505 1690 1875 2015 1,75 750 955 1205 1500 1915 2250

3,34 510 640 815 1040 1300 1435 1610 1785 1920 1,86 710 910 1145 1425 1820 2135

3,35 495 625 800 1020 1280 1410 1585 1755 1890 1,86 700 895 1130 1405 1795 2110

3,55 480 605 770 975 1225 1350 1515 1680 1805 1,97 670 855 1080 1340 1715 2010

3,86 440 555 710 900 1130 1240 1395 1545 1660 2,14 615 785 995 1235 1575 1850

4,11 415 520 665 845 1055 1165 1310 1450 1560 2,28 575 740 930 1155 1480 1735

60Hz 33Hz

Puissance Moteur [kW]

VVVF
AC2
15

VVVF
AC2
18

VVVF
AC2
22

VVVF
AC2
27

VVVF
AC2
33

VVVF
36

VVVF
40

VVVF
44

VVVF
47

VVVF
11

VVVF
13,5

VVVF
16,5

VVVF
20

VVVF
25

VVVF
29

Couple Max 
en sortie

Efficience 
Réducteur

Couple Max 
en sortie

Efficience 
Réducteur

[Nm] [Nm]

4220 0,64 0,67 0,70 0,72 0,74 0,74 0,75 0,76 0,76 5420 0,67 0,70 0,72 0,74 0,75 0,76

4990 0,66 0,69 0,72 0,75 0,77 0,78 0,79 0,79 0,80 5940 0,70 0,73 0,75 0,77 0,79 0,80

4820 0,68 0,71 0,75 0,77 0,79 0,80 0,81 0,82 0,82 6100 0,72 0,75 0,77 0,79 0,81 0,82

4040 0,73 0,77 0,79 0,82 0,84 0,85 0,85 0,86 0,86 5220 0,77 0,80 0,82 0,84 0,86 0,87

4760 0,72 0,75 0,79 0,82 0,84 0,85 0,86 0,86 0,87 5550 0,77 0,80 0,82 0,84 0,86 0,87

4380 0,73 0,77 0,80 0,83 0,85 0,86 0,87 0,87 0,88 5580 0,77 0,81 0,83 0,85 0,87 0,88

MR26



DONNEES ELECTRIQUES DES MOTEURS

50Hz
VVVF 1500 rpm 4 Pôles

AC2 1500/375 rpm 4/16 Pôles

Puissance Nominale Asynchrone [kW]

VVVF
13,5

VVVF
16,5

VVVF
20

VVVF
25

VVVF
30

VVVF
33

VVVF
37

VVVF
40

VVVF
43

AC2
13,5

AC2
16,5

AC2
20

AC2
25

AC2
30

Paramètres Moteur

Tension Nominale (raccor. étoile) (1) (3) [V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Fréquence [Hz] 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50

Vitesse de rotation - moteur synchrone [rpm] 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500/375 1500/375 1500/375 1500/375 1500/375

Vitesse de rotation - moteur asynchrone [rpm] 1464 1460 1462 1459 1459 1461 1456 1460 1457 1340/280 1340/270 1365/275 1384/300 1350/305

Courant Nominal (2) [A] 27 34 42 50 59 66 74 80 86 39/24 42/27 47/33 59/39 69/51

Couple Nominal [Nm] 88 108 131 164 196 216 243 262 282 96 118 140 173 212

Facteur de Puissance cos φ [ ] 0,84 0,83 0,82 0,84 0,82 0,84 0,83 0,84 0,85 -- -- -- -- --

Courant Démarrage [A] 128 150 150 193 235 264 296 325 325 113 144 160 207 245

Couple Démarrage [Nm] 220 270 330 410 510 550 630 700 700 229 280 329 419 514

Cycle de Travail [%] 60 60 60 60 60 60 60 60 60 30+10 30+10 30+10 30+10 30+10

Démarrages heure [s/h] 240 240 240 240 240 240 240 240 240 180 180 180 180 180

Classe d’isolement [ ] F F F F F F F F F F F F F F

Degré de Protection IP [ ] IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21

60Hz
VVVF 1800 rpm 4 Pôles

AC2 1800/450 rpm 4/16 Pôles

Puissance Nominale Asynchrone [kW]

VVVF
15

VVVF
18

VVVF
22

VVVF
27

VVVF
33

VVVF
36

VVVF
40

VVVF
44

VVVF
47

AC2
15

AC2
18

AC2
22

AC2
27

AC2
33

Paramètres Moteur

Tension Nominale (raccor. étoile) (1) (3) [V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Fréquence [Hz] 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60

Vitesse de rotation - moteur synchrone [rpm] 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800/450 1800/450 1800/450 1800/450 1800/450

Vitesse de rotation - moteur asynchrone [rpm] 1755 1755 1735 1750 1750 1750 1747 1747 1747 1620/350 1670/320 1660/345 1675/365 1680/380

Courant Nominal (2) [A] 38 46 57 59 66 72 80 87 93 42/25 50/33 59/41 63/40 71/52

Couple Nominal [Nm] 82 98 121 149 182 196 219 240 257 88 103 126 154 188

Facteur de Puissance cos φ [ ] 0,87 0,88 0,88 0,88 0,86 0,87 0,84 0,81 0,83 -- -- -- -- --

Courant Démarrage [A] 143 175 210 230 250 275 -- -- -- 130 166 185 220 261

Couple Démarrage [Nm] 209 250 298 410 510 -- -- -- -- 211 250 298 358 430

Cycle de Travail [%] 60 60 60 60 60 60 60 60 60 30+10 30+10 30+10 30+10 30+10

Démarrages heure [s/h] 240 240 240 240 240 240 240 240 240 180 180 180 180 180

Classe d’isolement [ ] F F F F F F F F F F F F F F

Degré de Protection IP [ ] IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21

(1) Les moteurs sont fournis de série avec raccordement étoile (Y), la re-configuration en triangle (∆) peut être effectuée par le client.
(2) Les valeurs de courant indiquées se réfèrent à une tension de 400V. Pour les valeurs actuelles avec connexion triangle, multipliez les valeurs par 1,732.
Le moteur est réalisé pour 50Hz. L’inverseur doit garantir une fréquence et tension indiquée indépendamment de la fréquence de réseau.
(3) La tension d’alimentation standard est adaptée aux réseaux 380-400V/220-230V.
Le treuil est fourni avec un ventilateur directement calé sur l'arbre moteur ou avec un ventilateur, 1~220...240V, 50/60Hz

(1) Les moteurs sont fournis de série avec raccordement étoile (Y), la re-configuration en triangle (∆) peut être effectuée par le client.
(2) Les valeurs de courant indiquées se réfèrent à une tension de 400V. Pour les valeurs actuelles avec connexion triangle, multipliez les valeurs par 1,732.
Le moteur est réalisé pour 60Hz. L’inverseur doit garantir une fréquence et tension indiquée indépendamment de la fréquence de réseau.
(3) La tension d’alimentation standard est adaptée aux réseaux 380-400V/220-230V.
Le treuil est fourni avec un ventilateur directement calé sur l'arbre moteur ou avec un ventilateur, 1~220...240V, 50/60Hz

MR26



33Hz

VVVF 1000 rpm 4 Pôles

Puissance Nominale Asynchrone [kW]

VVVF
11

VVVF
13,5

VVVF
16,5

VVVF
20

VVVF
25

VVVF
29

Paramètres Moteur

Tension Nominale (raccordement étoile) (1) (3) [V] 400 400 400 400 400 400

Fréquence [Hz] 33 33 33 33 33 33

Vitesse de rotation - moteur synchrone [rpm] 990 990 990 990 990 990

Vitesse de rotation - moteur asynchrone [rpm] 959 958 956 954 943 948

Courant Nominal (2) [A] 24 29 36 43 51 60

Couple Nominal [Nm] 110 135 165 200 253 292

Facteur de Puissance cos φ [ ] 0,81 0,82 0,81 0,81 0,85 0,83

Courant Démarrage [A] 111 135 167 205 224 242

Couple Démarrage [Nm] 290 340 415 500 630 690

Cycle de Travail [%] 60 60 60 60 60 60

Démarrages heure [s/h] 240 240 240 240 240 240

Classe d’isolement [ ] F F F F F F

Degré de Protection IP [ ] IP21 IP21 IP21 IP21 IP21 IP21

(1) Les moteurs sont fournis de série avec raccordement étoile (Y), la re-configuration en triangle (∆) peut être effectuée par le client.
(2) Les valeurs de courant indiquées se réfèrent à une tension de 400V. Pour les valeurs actuelles avec connexion triangle, multipliez les valeurs par 1,732.
Le moteur est réalisé pour 50Hz. L’inverseur doit garantir une fréquence et tension indiquée indépendamment de la fréquence de réseau.
(3) La tension d’alimentation standard est adaptée aux réseaux 380-400V/220-230V.
Le treuil est fourni avec un ventilateur directement calé sur l'arbre moteur ou avec un ventilateur, 1~220...240V, 50/60Hz

MR26



Système d’enroulement Poulies de traction n° de gorges x Max D Entraxe gorges

D [mm] E [mm] n° x mm I [mm]

ESW 560 236 8xD13 30

CSW

600 160 9xD10 16

600 160 8xD11 18

600 160 8xD12 18

600 160 8xD13 19

600 160 6xD14 22

600 160 6xD15 22

650 160 9xD10 16

650 160 8xD11 18

650 160 8xD12 18

650 160 8xD13 19

650 160 6xD14 22

650 160 6xD15 22

650 160 6xD16 22

690 160 9xD10 16

690 160 8xD11 18

690 160 8xD12 18

690 160 8xD13 19

690 160 6xD14 22

690 160 6xD15 22

690 160 6xD16 22

750 160 9xD10 16

750 160 8xD11 18

750 160 8xD12 18

750 160 8xD13 19

750 160 6xD14 22

750 160 6xD15 22

750 160 6xD16 22

800 160 9xD10 16

800 160 8xD11 18

800 160 8xD12 18

800 160 8xD13 19

800 160 6xD14 22

800 160 6xD15 22

800 160 6xD16 22

POULIES DE TRACTION ET NOMBRE DE GORGES X DIAMETRE CABLES

VCI

γ

β

I
UCI

γ

β

I

γ  =	 angle gorge 

β  =	 angle sous entaille

I  =	 entraxe gorge 

Gorges en V avec sous entaille Gorges en U avec sous entaille

MR26
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MR26 XTE2959 Poids du châssis: 313 kg 
MR26TS XTE0037 pour réducteur supérieur (tampons anti-vibrations inclus); XTE0069 pour réducteur inférieur/latéral (tampons anti-vibrations inclus); Poids du 
châssis 165 kg (châssis + tampons anti-vibrations)
Nota: Épaisseur du sol du local machines min. 250 mm.

MR26 XTE2961 Poids du châssis: 465 kg 
MR26TS XTE0041 (tampons anti-vibrations inclus) Poids du châssis: 534 kg (châssis + poulie déviation + tampons anti-vibrations)
Nota: Épaisseur du sol du local machines min. 250 mm.
(Sans poulie de déviation)

CHASSIS | MACHINE EN HAUT SANS POULIE DE DEVIATION ENROULEMENT TYPE CSW

CHASSIS | MACHINE EN HAUT AVEC POULIE DE DEVIATION ENROULEMENT TYPE CSW

MR26
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SCALA  / N° Scale N° DISEGNO / N° Drawing REVISIONE / Revision

3/20 00410131 1
CODICE / Code

XAS0810
STATO / State RIF. N° /  Ref. N°

Rilasciato --
DESCRIZIONE / Description

ASSIEME PULEGGIA DEVIAZIONE Ø534 CON ALBERO Ø65 PER MR26
Questo disegno è di proprietà della Sicor e non può essere copiato, duplicato e trasferito a terzi senza nostra preventiva autorizzazione scritta. PESO TOT. / Tot. weight

This drawing is property of Sicor and cannot be copied, duplicated and transferred to third parties without our previous written permission. 113.3

TOLLERANZE GENERALI UNI EN 22768/1
General tollerances UNI EN 22768/1

DA [mm] 0 6 30 120 400 1000 2000
A [mm] 6 30 120 400 1000 2000 4000

LINEARI +/- [mm] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.8 1.2 2
FORI +/- [mm] 0.05 0.1 0.15 0.2 / / /

ANGOLARI +/- 0°20' 0°15' 0°10'

DATA / Date DESCRIZIONE MODIFICA / Modifications index DISEGN. / Drawn by

03-Aug-23 RILASCIO Giovanni Pietrobello 

Code particolar PART. Q.TA' Particolar description Material Weight
COD. PARTICOLARE N° DESCRIZIONE PARTICOLARE MATERIALE PESO

ALB0014 1 1 ALBERO PULEGGIA DI DEVIAZIONE Ø65X725 C45UNI EN 10083 18.9

AOR0018 2 2 ANELLO DI BLOCCAGGIO Ø65 PULEGGIA DI DEVIAIZONE AlSi12 DIN1725 0.1

DAD0005 3 8 DADO ES M16 NORMALE DIN934 BRUN ACCIAIO CL 6 S 0.0

DAD0019 4 2 DADO ES M8 NORMALE DIN934 BRUN ACCIAIO CL 6 S 0.0

PUDxxx 5 1 PULEGGIA DI DEVIAZIONE Ø534 SH190 82.5

ROP0010 6 4 RONDELLA D16 PIANA DIN 6916 BRUN ACC. CL 5S 0.0

ROS0004 7 2 ROSETTE ELASTICHE A DENTATURA ESTERNA DIN6798A C72 0.0

SUP0024 8 2 SUPPORTO ALBERO PUL. DEVIAZIONE D=65 Fe 360B UNI EN10025 5.4

VIT0058 9 2 Vite TCEI M8X30 DIN912 8,8 BRUN. CL 8.8 0.0

VIT0140 10 4 VITE TE M16x100 DIN 933 8.8 BRUN CL 8.8 0.2
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POULIES DE DEVIATION ET NOMBRE DE GORGES X DIAMETRE CABLES

Poulie de Déviation n° de gorges x Max D Entraxe gorges Distance Longueur Force

D [mm] E [mm] I [mm] X [mm] L [mm] F Max [kN]

534

124

7xD10 16 72÷90 725 23

6xD12 18 72÷90 725 23

6xD13 19 72÷90 725 23

164

10xD10 16 72÷90 725 24,2

8xD12 18 72÷90 725 24,2

8xD13 19 72÷90 725 24,2

656 186

11xD10 16 122 725 24,9

10xD12 18 122 725 24,9

9xD13 19 122 725 24,9

8xD16 22 122 725 24,9 

MR26
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